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摘 要

本論文研究之目的乃是利用腳踏車來驗證組裝理論的可行性，因之前的學者所提出的例子大多為少數零件之產品，因此我

們利用腳踏車龐大的零件數來修正組裝理論。 在本論文研究中，我們利用腳踏車為例來試驗其演算是否有缺失，結果從開

始的分析零件組裝時已經發覺利用此演算法來規劃已顯得非常吃力，因此不得不將之稍加修正以利實驗之進行。我們發覺

因為零件數太多導致電腦無法在有限時間內求得組裝順序解，因此利用群組的觀念來解決關聯圖繪製問題。雖然利用群組

所得的解為是限制條件解，然而就一般企業界而言卻是常用的組裝方式，因此我們在此發覺組裝De Fazio和Whitney所提的

簡化的產生組裝順序的演算法有先決條件，並非可以廣泛地運用在現行的組裝作業上，因此要在加以修正後會比較適合實

際的現場裝配線的需求。
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