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摘 要

近年來傳統燃油車輛越來越多，使得地球上石油的存量越來越少，加上環境污染日益嚴重，節能減碳技術變成全世界最重

要的研究課題。為了解決前述問題，電動車輛與複合電動車輛的開發是必要的，而發電機控制及電池管理技術，在電動車

輛與複合電動車輛領域扮演著關鍵的角色。有鑑於此，本文研究雙動力驅動車輛之發電機控制及電池管理技術，基於高效

能動力需求，本研究選用磷酸鋰鐵電池，此種電池具有高放電功率，可快速充電且循環壽命長之優良特性，是目前產業界

認為符合環保、安全和高性能要求的動力電池。本文發展一個雙動力驅動車輛的鋰鐵電池動態充電系統，考慮電動車輛的

充電電源會因為行車動態而不斷改變其電量大小，本文發展之新式動態充電系統，可以因應此種充電電量之不斷變化，對

電池作最佳化的充電調配，使得此充電系統具有高充電效能、維護電池安全以及電量平衡充電三大優點。為了驗證本論文

之正確性，我們也建構了一組雙動力驅動車輛平台，經實測之結果證明此動態充電系統的效能。
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