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摘 要

目前各公、民營收費停車場，對於車輛管理的方式，大多是在進出口位置，設立人工或自動收費站，配合大型電子看板，

顯示目前空車位數量，作為能否進入停車場的管制條件。對於車輛進場之後的指引，並沒有建立妥善的機制相配合，導致

駕駛人在進入停車場之後，往往只能憑直覺尋找停車位。這樣的方式不僅讓駕駛人產生困擾，恣意尋找停車位的方式也很

沒有效率，浪費駕駛人寶貴的時間。 　　本研究以電腦視覺技術為基礎，針對視訊擷取設備所拍攝的畫面，自動判定各停

車位的閒置情況，並配合停車場各出入口位置，將所有空車位做建議排序，並列印於停車卷上，幫助駕駛人在進入停車場

之後，能在最短時間內，立即獲得最新所需的停車資訊，可得知停車場中何處尚有空車位，該往哪方向前進，並告知建議

車位如何前往的路線指示。透過本研究開發之系統將可縮短駕駛人尋找空車位的時間，進而提升停車場管理效能。

關鍵詞 : 影像分析 ; 背景相減法 ; 停車場管理系統
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