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摘 要

六輪載具相較於四輪載具有舒適性佳、穩定度高等優點，然而六輪載具必須有特殊的懸吊系統設計才能維持良好的貼地性

、支撐性及轉向操控性。以六輪電動輪椅為例，其懸吊系統除了吸收因地面不平坦而產生的振動外，還必須有適當的連動

機構可因應路面狀況即時調整前輪與中輪的相對位置，以避免驅動輪打滑而失控的情況發生。本文主要目的在運用數值分

析方法，探討六輪電動輪椅之懸吊系統的性能優劣。以市售某六輪電動輪椅為分析對象，首先推導其運動力學系統方程式

，再將運動方程式代入Matlab軟體計算出各自由度之動態響應及懸吊系統結構之特徵值(自然頻率)。最後，利用數值分析

結果求出車體質心的垂直加速度時變圖，再將結果與實驗測得的數據作比較分析，以驗證此數值分析方法的可行性。
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