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摘 要

輪型裝甲車不像履帶甲車具有履帶與路面的接觸面大以及車身重心較低等優點，使得輪型裝甲車在行駛各種路面時穩定性

未較履帶裝甲車為佳，在加上大口徑武器射擊後座力亦對裝甲車穩定性造成影響。本論文為能進一步地了解輪型裝甲車在

斜坡行駛與射擊過程之動態穩定性，首先在研究過中利用ADAMS軟體建構單一承載系統之實體模型與特性點模型，並以

承載系統測試平台實驗數據驗證本文所建構承載系統數值模型的正確性。接著依據輪型裝甲車車身、砲塔結構設計圖、輪

軸距、全車重心、輪胎規格等標準規格，利用3D繪圖軟體與機構模擬軟體ADAMS建立完整輪型甲車全車模型，再考量裝

甲車行駛於正前坡與側斜坡路面，針對砲塔無射擊與射擊狀況下，探討輪型裝甲車模型是否會造成滑移或翻覆等現象進行

。本論文之研究成果除可提供輪型裝甲車研發單位對搭配大口徑武器之裝甲車在行駛與射擊過程的穩定性設計參考，另對

承載系統模型中彈簧剛性與阻尼係數等參數的調整與分析，亦可作為裝甲車乘員舒適性之依據與裝甲車零組件整體後勤補

給之參考。
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