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摘 要

由於人口的老化，電動輪椅的使用日益普遍，然而市面上常見的電動輪椅重量動輒5、60kg以上，不僅成本居高不下，更

造成使用者整車移動上的不便。本研究探主要探討在自推型輪椅的後輪加上一具輪轂馬達，使之成輕量化電動輪椅的可行

性。研究方法係利用ADAMS動態模擬軟體執行電動輪椅之運動模擬，並組裝成一部輕型電動輪椅，實際進行道路測試，

最後將模擬結果與實測結果加以比較分析。研究結果顯示，模擬結果與實測結果甚為接近，且此一輕型電動輪椅具有操控

容易、續航力佳、收納方便、成本低廉等諸多優點，值得推廣使用。
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