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摘 要

線控轉向系統已在航空領域成功地應用多年，而無機械或線控轉向系統也已在車輛領域中實現。車輛線控轉向系統由於取

消了傳統車輛轉向系統中方向盤和轉向機柱之間的機械連接，完全擺脫了傳統轉向系統的各種限制，不僅給汽車轉向設計

帶來無限的空間也可以任意設計傳動比，對轉向輪進行主動控制，並對隨車速變化的參數進行補償，實現理想的轉向特性

，更提高汽車的操縱穩定性、安全性、舒適性 本研究中利用Matlab/Simlink 建立線控轉向系統模型，並綜合車輛轉向系統

動力學模型、力回饋馬達模型以及輪胎模型後得到的轉向力矩計算模型，並將車輛各項參數帶入建立之線控轉向系統模型

，將實際車輛之轉動方向盤路感模擬出來，並與實際車輛所量測之扭力與轉角變化作比較。實驗平台則使用直流馬達、減

速機、止擋機構、轉角感知器及使用脈波寬度調變控制訊號來驅動馬達轉動，馬達經過控制器所接收的訊號判定方向盤旋

轉方向及速度，給予駕駛者應有的路感及力回饋。
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