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摘 要

安全監控是電腦視覺領域中一個重要的議題，現今有許多高科技的監控技術以及軟硬體設施，可供企業以及居家安全維護

來做選擇，但是並非所有方法都適用於各種不同的環境狀況，所以發展更具應用性並降低成本的監控機制是必要的。移動

式攝影機相較於傳統固定式攝影機，可減少死角及攝影機的使用數量，除可大幅降低硬體設備的成本，又可達到更勝於傳

統固定式攝影機的監控效果。本研究開發一套視訊監控系統利用移動式攝影機進行移動物體的偵測與追蹤。當攝影機在移

動時，背景會跟著改變，因此並不適合使用傳統的背景相減法來偵測前景物體。所以，本研究使用光流分析法來偵測前景

物體，並結合光流特性進行移動物體的追蹤。
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