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摘 要

本文主要為分析及設計智慧型電子式球拍拉線機，在機構設計方面，包括拉線機構、腳架機構和仰角機構，透過腳架高度

和拉線台仰角調整以符合人體工學的設計。而電路設計方面，包括觸控螢幕、拉力感測電路、馬達驅動電路和腳架及仰角

角度感測電路。利用Microchip公司之PIC微處理器為核心，發展介面和控制軟體以整合介面電路、拉力和位置感測電路、

以及馬達驅動電路，來完成球拍精密拉線控制，以及拉線機腳架高度及仰角可隨人體高度自動調整的智慧型控制目的。

關鍵詞 : 嵌入式微控制器;觸控螢幕;球拍拉線機構;馬達扭力控制
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