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摘 要

本研究主旨為運用控制區域網路及次系統間之整合技術與方法來發展線傳電子節氣門系統與可變控制器，利用物件導向軟

體模擬設計車輛適應性巡航控制系統，整合線傳電子節氣門與煞車控制，使受控車輛能保持安全之相對距離。 擷取電子加

速踏板、電子節氣門實際訊號，運用系統識別方法，找出符合電子節氣門動態特性的數學模型，並可以隨著不同加速踏板

開度，能對應輸出不同之控制器參數。車輛適應性巡航模糊邏輯控制器，依據安全距離計算公式，預測出車輛在跟車時應

保持的安全距離，模擬控制電子節氣門開度與煞車壓力，調整車輛的行駛速度，使相對車速與距離能維持在預期安全範圍

之內。 使用車輛動態模擬軟體CarSim模擬受控車在一般直線道路上不同行駛狀況，分析其各項性能數據是否達ISO-15622

之規範要求。 研究以控制區域網路訊號連結系統及相關模擬程式，建立起硬體迴路之模擬實驗平台驗證電子節氣門動態響

應，可修正模型與控制器參數，使設計完成的適應性巡航控制器能快速驗證及評估所達到之性能，將可縮短研發試誤及時

辰。
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