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摘 要

本文主要針對電子式球拍拉線機設計觸控式螢幕的人機介面，此電子式球拍拉線機具有拉力控制和腳架高度以及仰角調整

等功能，已達到拉線時符合人體工學的目的。本文將使用繪圖型240×128 LCD模組以及五線電阻式觸控面板來構成觸控

螢幕，依電子式拉線機的功能設計各種不同的顯示頁面和按鍵功能，並將所設計的頁面儲存在外部記憶體中，藉由 SPI通

訊介面與微控制器做資料的傳輸。且發展五線式觸控面板的驅動介面，透過RS232通訊介面與微控制器做溝通。本文

以Microchip公司之 PIC18F8722單晶片為控制核心，撰寫人機介面軟體以控制LCD頁面顯示和觸控按鍵偵測，讓電子式球

拍拉線機可以透過觸控螢幕介面操作來達到調整拉線機功能的目的。 關鍵字：觸控螢幕、繪圖型LCD、嵌入式微控制系

統、電子式 拉線機
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