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摘 要

本文針對螺旋式真空幫浦轉子幾何特性進行基礎研究，包括數學模式之推導、幾何特性分析、轉子剖面研究以及性能改善

，並繪出螺旋式真空幫浦轉子的輪廓與模型，求得轉子的各種幾何數據。幾何分析主要探討螺旋式真空幫浦在等導程條件

下，依照不同之導程角設定，所具有的幾何特性，包括氣封線長度、回吹孔面積以及氣室體積等。最後設計兩組具有不同

回吹孔面積之載具，進行各項幾何數據比對。
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