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摘 要

本文主要是基於FPGA之優勢，以設計一顆可植入於FPGA之雙核心MCU。而處理器核心是以MIPS32為基礎去設計出來的

核心，除了有相容於原本MIPS32的指令集外，還增加了自行設計的指令，並配合一些週邊功能電路，如PWM、UART和

一些I/O埠來構成雙核心MCU。

本文製作的流程是先用Verilog硬體描述語言製作出似MIPS32的核心及周邊電路，然後再用ModelSim及SynaptiCAD去模擬

各個模組及整體雙核MCU架構的正確性，然後再以FPGA作為實體驗證，進而把擁有雙核心架構之微控制器植入一顆晶片

當中。

關鍵詞 : FPGA、Verilog、ModelSim、SynaptiCAD、雙核心
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