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摘 要

本論文主要是將馬達運動控制和影像視覺結合，運用在實物鈦網點焊上，在馬達運動控制方面，撰寫圖控LabVIEW程式，

並經由運動控制卡與馬達驅動器連接，控制伺服馬達之移動位置。 在影像視覺方面，架設網路攝影機，由上往下攝影，經

由Borland C++擷取影像，經影像識別後，再將處理的影像和結果傳給LabVIEW進而控制伺服馬達的運動。影像識別方法

則是運用類神經網路，因類神經網路具有平行處理、錯誤容忍度高及聯想記憶的特性，可判斷所擷取到的畫面，進而找到

所需的影像，從實驗的結果中証明所提出的類神經影像處理系統能有效的應用於影像的辨識和定位，達到運動控制和影像

處理相結合的目的。 本研究結果可運用在狹小空間內的點焊工作，提高操作人員安全，避免不必要的意外產生。
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