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摘 要

本論文使用 THUNDER 壓電致動器作為拍撲翼微飛行器的 致動源，建構一個以模仿拍撲翼飛行生物為基礎的高效率拍撲

翼 微飛行器壓電致動機構系統，並以實驗來驗證系統的效率和探究 與比較各項仿生飛行狀態的能力，且結合其他先進學

者根據仿生 飛行狀態的流場分析與觀察，進而探討和改進拍撲翼微飛行器壓 電致動機構的設計，發展出一個效率高、設

計簡單、重量輕的微 飛行器壓電致動機構。基於上述的目標，可以將研究的課題區分 為幾個部分，如下列所示： （1） 

評估並選擇一體積輕巧、效率高且反應迅速的壓電拍撲 致動器。 （2） 分析和設計一個能將壓電致動器產生的微小位移量

轉換 為大角度拍撲動作的放大機構。 （3） 拍撲動作的分析和翼翅的設計。 （4） 實驗驗證拍撲翼微飛行器壓電致動機構

的揚升力。

關鍵詞 : 壓電致動器，拍撲翼，微飛行器，放大機構。
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