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摘 要

本文主要探討準確的電池殘電量（SOC, State of Charge）判讀 ，提供資訊給複合電動車輛能量管理控制策略系統，控制鋰

電池充放 電時機與充電管理策略系統補充電能，藉由複合電動車輛能量控制策 略與充電管理策略對鋰電池狀態進行管理

。在電池 SOC充足時，馬達 動力行駛，電池 SOC不足時，引擎帶動發電機，充電管理策略系統對 電池 SOC不足之電池

組進行電能等化調控補充，達到鋰電池狀態管理 效果。並設計一套鋰電池模型建立方法，藉由電池模型之建立預估電 池

在不同負載之特性反應與各種負載測試。 使用 LabVIEW程式建構一套人機介面之電池性能檢測實驗平台， 進行不同輸出

與環境條件下，電池充放電過程資料記錄分析其特性與 電池模型參數測試，並搭配 ADVISOR之RC model進行電池各種

負載模 擬。幫助電池實驗人員在一個安全環境下進行電池檢測並可有效減少 電池實驗成本。 驗證實驗平台使用台全公司

DC 48V一體式馬達/發電機搭配統振 公司48V 8.4Ah鋰電池與光陽公司 150 c.c.水冷內燃機，製成並聯式 混合電動系統，使

用8051單晶片微電腦作為電池 SOC偵測單元。在單 馬達動力輸出、發電機與內燃機動力輸出與內燃機加馬達雙動力輸出 

三種模式時，即時提供電池 SOC資訊給能量管理策略與充電管理策略 系統，並顯示電池SOC資訊。 本研究實現一種適合

搭載於複合電動車輛上各種電池 SOC偵測方 法。電池SOC偵測單元使用 8051單晶片微電腦實現偵測與顯示功能， 在車輛

未啟動時，採開路電壓法偵測初始電池 SOC，當車輛行駛進行 充放電過程時，採安培小時法配合電池性能檢測實驗平台

所得之電池 特性資料，進行電池SOC修正計算將誤差值修正在10%內。

關鍵詞 : 複合電動車輛，電池殘電量，鋰電池模型，LabVIEW
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