
空間凸輪滾子槽加工路徑生成之研究

李東昇、賴元隆

E-mail: 9607878@mail.dyu.edu.tw

摘 要

本研究主要目的是使用小於滾子槽之銑削刀具取代等徑銑削 刀具，進行空間凸輪之加工製造。除了要有效解決生產線上之

製 造加工問題外，還可以降低刀具成本及提高生產效率。本論文並 且利用電腦輔助製造之技術，針對空間凸輪小於滾子

槽之加工技 術建立自主性之製造技術。 本研究內容包括：曲線精度分割、滾子槽等徑刀具之數值加 工路徑生成及小尺寸

標準刀具之數值加工路徑生成。求取空間凸 輪數值加工路徑須要展開二維平面進行分析計算，然後再經由轉 換成機台座

標，即可獲得數值加工路徑程式碼。在求取小尺寸標 準刀具之加工路徑中，利用偏置理論進行分析計算，得到左、右 兩

側加工路徑之座標值，並確保小徑加工刀具在每一個加工點上 ，要位在等徑加工刀具之切削範圍內。 根據研究內容，本

論文撰寫完整之空間凸輪數值加工路徑電 腦輔助系統。然後利用多軸NC模擬銑削軟體，進行逆向模擬實際 空間凸輪銑削

情形。其模擬結果均符合在等徑加工刀具之運動範 圍內。本研究除了提供空間凸輪加工製造技術外，更可縮短加工 時間

及降低製造成本，並且結合電腦輔助製造技術與業界實務製 造經驗，建立完整加工製程模式。
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