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摘 要

本論文之研究，主要在於可調式避震器，能夠適時地依照路 面的情況，藉由感測器的量測，及本研究所設計的控制法則，

利 用8051單晶片送出控制命令給控制器，改變避震器內部之阻尼係 數，以達成半主動式懸吊系統之控制。而本研究所設

計出的控制 法則，是透過模擬四分之ㄧ車的測試平台，以及 CarSim 汽車動 態模擬軟體兩者的模擬結果做分析而成。其中

使用新型性能指標 ，改善了傳統性能指標值的計算結果，能使 8051 單晶片能夠更 快速地判斷出目前的路面情況，以調整

阻尼係數達到行車舒適性 與安全性，最後於實車上利用 CANBUS 做分散式系統之整合及測 試本研究所設計的控制法則的

成果。
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