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摘 要

近年來，磁性材料與電力電子技術的突飛猛進，使得直流無刷馬達不僅小型化，減少了體積及重量，且可以獲得高功率密

度。由於直流無刷馬達具有高效率及高轉矩的優點，已逐漸取代傳統交流感應馬達，成為各種產品的驅動動力源，例如：

空調、工具機、OA 機器及精密紡織等等。對於有槽的永磁直流無刷馬達，電流未激磁下，磁鐵與槽的作用，產生頓動轉

矩 (Cogging Torque)，進而影響終端產品的使用品質及舒適度。因此，本文針對磁鐵極距比與偏心弧形磁鐵之變化，使用

有限元素法進行馬達頓動轉矩與效率分析與比較。
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