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摘 要

車銑複合工具機結合車床與綜合加工機的特性，能在同一台加工機上執行車削和銑削加工程序，工件可以一次加工完成並

且排除在車床及銑床機台來回搬動的誤差。由於車銑複合工具機具有非正交的線性和旋轉軸向的複雜結構，幾乎不可能以

人工方式產生其加工程序。 本論文針對車銑複合工具機開發其後處理介面，將一般商用CAD/CAM系統產生之刀具路徑程

式轉換成車銑複合工具機專用之NC程式，利用工具機形狀創成函數觀念，以齊次座標轉換矩陣，描述車銑複合工具機刀

具相對於工件的運動軌跡，進而透過反向運動學，推導出完整的NC資料解析解公式。根據此演算法利用Borland C++

Builder與OpenGL函式庫建立視窗化後處理系統，並藉由實體切削模擬軟體證實演算法之可行性。
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