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摘 要

在目前產品製造方面，顧客對於產品外觀的要求日益嚴苛，製造者必須以自由曲面(Free-form Surface)來設計產品外觀，造

成了模型不規則表面的細部難以清楚定義尺寸，因此需要透過逆向工程中的模擬技術將產品表面資料數位化，並配合電腦

輔助設計系統建構出產品外觀的幾何模型。 本研究是利用RHINO系統針對人體手部模型進行模擬，探討在模擬的過程中

可能遭遇的問題，如物件外型較為複雜與不規則、量測點太多無法一次量測完畢，從問題中去提出較佳的解決方式與建議

，諸如先針對手部模型進行控制點的分區並使用分段式的量測獲取控制點資料，再利用座標系統轉換理論把各組控制點群

點結合起來，接著成型手部的數位模型，而最終的模擬結果是不錯的。

關鍵詞 : MicroScrible三維數位化儀 ; RHINO 3D 座標系統整合理論。 ; 座標系統整合理論
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