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摘 要

工廠自動化與線性運動控制系統促使永磁線性同步馬達的蓬勃發展。永磁線性同步馬達的優點在於高速、高動態響應及直

接驅動。但是，永磁線性同步馬達因端部效應及永久磁鐵與齒槽間的相互作用產生頓動力，頓動力通常會引起我們不想要

的振動及噪音。尤其在低速時將對系統造成不利的影響。 本研究分析頓動力並提出四種降低永磁線性同步馬達頓動力的技

術。包括：在動子鐵心增加齒靴，並縮小槽口寬度、調整永久磁鐵寬度、選擇適當的動子鐵心長度、修改永久磁鐵表面形

狀等。並使用有限元素分析軟體(Ansoft Maxwell-2D)進行模擬，再就所得之模擬結果分析討論，並依此結果設計一組較小

頓動力之線性馬達。 最後，我們建立一套頓動力量測機構，實際量測永磁線性同步馬達的頓動力。由實測數據顯示與模擬

結果吻合，驗證分析流程的正確性。
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