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摘 要

以往當車輛被人入侵而遭竊、抑或當車輛停在停車場、路邊遭人碰撞，事後往往只能被動調閱錄影監視器查看相關可疑人

物，缺乏一個主動警報的汽車保全系統。本研究提出一應用智慧型影像感測器之汽車保全系統設計，結合全球衛星定位系

統（GPS）、以及嵌入式系統的整合，利用具有剔除光線明暗變化的智慧型影像感測器擷取影像像素值，辨識是否有人入

侵車輛、並結合碰撞感測器判斷車輛是否遭受到碰撞；當車輛遭受到入侵或碰撞，汽車保全系統會主動即時傳送SMS

（Short Message Service）通知車主並紀錄目前車輛GPS 的定位訊號，透過GPRS傳回相關資料到後端資料庫，讓使用者可

以隨時隨地利用網際網路查詢目前車輛相關訊息達到汽車保全的效果。
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