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摘 要

在許多3D設計中，由於模型的體積與量測機器的限制，造成無法一次完成模型。因此本研究利用RHINO軟體與Digitizer三

維數位化儀MicroScribe結合，將頭顱模型與手部模型分為數區群組分別量測，再以座標系統整合方法，以基準控制點的方

式，將二者模型的數區群組一一結合。在模型結合完成後，取其頭顱與手部模型之實體和虛擬模型固定特徵點，

以Digitizer實體模型和RHINO虛擬模型的固定特徵點座標，將兩者座標的距離矩陣的差異作運算並，取用信號噪音比

（Signal-to-Noise ratio，SN比），來作差異的衡量指標。並且研究SN值與取點的數目是否呈現一特定關係。
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