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摘 要

在緊急救援車輛之路徑導引中，若能採用有效的導引策略，將資訊及時、正確地提供給救援車輛，定能使路徑導引系統發

揮最大效用。有鑑於此，本研究結合即時交通資訊(Real-Time Traffic Information)，利用適應性類神經模糊推論系

統(Adaptive Network- Based Fuzzy Inference Systems, ANFIS)建構緊急路徑導引系統(Emergency Route Guidance Systems,

ERGS)，並藉助與車輛定位系統連接之自動求救系統及車內撞擊感應器，讓緊急救援車輛及時趕到交通意外現場，同時適

時地協助醫療救護機構，使其能夠讓受害者增加生還的機會。 本系統係以台中市台中醫院周邊地形進行系統開發及測試，

藉由修改各項權重參數，結果顯示平均誤差率低於1%以下，誤差率極低，而在實際的救援行動上，只要取得該地區的道

路資訊及路況訊息，同時加以進行ANFIS訓練，其模式會更符合該地區的交通狀況，必定能使誤差達到最低，進而達到最

有效率的緊急救援活動。
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