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摘 要

本研究設計一放電加工機之專用晶片，取代一般PC-Based 或單晶片控制器的架構， 直接以FPGA-Based ( Filed

Programmable Gate Array )作為控制器系統架構，並以此設計一Z 軸NC控制器之放電加工機。[1] 此 FPGA-Based控制器以

群基精密機械工業股份有限公司的 CR-5機型為基礎，將Z軸NC放電加工機的功能設計到FPGA裡面， 用以取代原來的微

處理器架構，同時將放電間隙由原來RC低通濾 波器改用FPGA設計模糊控制器(Fuzzy Controller)，並驗證其性 能。FPGA 

使用Xilinx 公司製造的Spartan-3E 系列之 XC3S500E-PQ208，並配合使用Xilinx ISE 8.2做為軟體開發平 台。HDL硬體描述

語言(Hardware Description Language)則使用 Verilog HDL。

關鍵詞 : 放電加工機、FPGA、模糊控制器
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