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摘 要

現今經濟發展迅速，企業與住家的安全防護愈顯重要，智 慧型安全監控系統是近年來資訊技術領域的研究與發展重點。 

目前大多數監控系統以人力來操作，不僅費時費力且易發生疏 漏的情況，因此自動化的視訊監控系統有很大的需求性。另

一 方面，夜間環境光線不足甚至漆黑一片，相對於日間有很高的 犯罪率，如何在夜間做到視訊監控是一個困難但重要的

課題。 本研究將以平價的網路攝影機做為視訊擷取設備，並以偵測及 追蹤漆黑環境下入侵者隨身攜帶的移動式光源，來

推估光源持 有者的移動路徑。在多重移動光源的追蹤過程中，本研究同時 考慮多重光源互相干擾、背景物體的反射影響

、持有人或家具 遮蔽等情況。主要針對漆黑環境的多重移動光源追蹤與持有人 移動路徑推估，並利用30 段由各情況模擬

的視訊實驗影片中， 擷取3225 張畫面影像，針對光源位置偵測(正確率94.36%)、光 源種類判別(正確率93.39%)、光源遠近

及特性判別(正確率 93.62%)進行實驗結果與錯誤分析，驗證了本研究所提方法的可 行性。
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