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摘 要

雷達系統無論是軍用國防及民用航空皆占極重要的地位，本論文將針對雷達追蹤作深入之探討，並設計一完整之追蹤系統

以求取雷達追蹤之進階解。 本系統係採用擴展型之卡門濾波器及適應性程序，以保証雷達追蹤系統的正確性及可靠性。為

驗證本論文所提架構確實是可行的，本論文亦設計一模擬程式，根據模擬結果可知，本系統可得到雷達系統的進階解，並

可得到很好的追蹤成效。

關鍵詞 : 濾波器 ; 雷達追蹤
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