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摘 要

時域反射脈衝技術，常應用於阻抗不連續傳輸線，藉著時域反射分析，觀察到反射訊號的振幅和延遲時間，由此可以計算

出待測物的不連續位置以及其特徵阻抗。 本論文提出的時域反射脈衝技術包括一時域脈衝產生電路與液面深度量測技術。

其中，在時域脈衝產生電路中以疏密特觸發(Schmitt-trigger)電路為基礎結合疏密特反相器，產生數十奈秒脈衝寬度的短脈

衝產生電路。脈衝產生電路可適用液面高度量測使用，並由設計過程找出具有低成本、易製作、體積輕巧、良好上升時

間(Rise Time)時域反射儀脈衝電的型式，最後實作之時域脈衝產生電路將可以應用於未來液面深度量測技術中。本實驗室

所研發出上升時間為3ns脈衝產生電路可成功應用於液面深度量測。 關鍵字：時域反射脈衝技術，上升時間，時域反射儀

關鍵詞 : 反相器 ; 上升時間 ; 疏密特觸發電路 ; 時域反射儀
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