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摘 要

人臉偵測的應用日益廣泛，重要性也與日俱增，尤其是應用在生物辨識與數位監控系統上。 而眼睛注視焦點的判定，對駕

駛者的專注力與廣告注視的研究，也有廣大的應用。因此，本論文 提出一個人眼注視焦點判定的方法，可以先過濾一些人

臉被遮蔽的使用者，而後經過人臉邊緣偵 測。在進行眼睛位置判定的時候，我們的系統也會針對使用者所戴的各種不同顏

色的鏡框做去除 處理，使眼位判定的效果能更為精準。最後利用霍夫轉換在眼位影像中找出眼珠位置，並據以判 斷注視

焦點。 我們收集的實驗影像總共272張，影像中只有單一受測者在不特別過濾的背景中，受測者可能 配帶眼鏡、遮蔽物(安

全帽、口罩)以及墨鏡者。在人臉位置偵測階段，有96.5%的正確率可以抓取 到受測者的人臉區域。而在人眼位置偵測階段

，擁有96.1%的正確率，可以正確抓取到人眼區域。 最後在注視焦點判斷階段，有95.4%的正確率來正確判斷受測者的注

視焦點。所以不論在人臉、人 眼的偵測上或是注視焦點的判斷，我們都有不錯的成果來証明此研究所提方法之可行性。
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