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摘 要

本研究旨在建立控制區域網路線傳控制及次系統間之整合技 術與方法，利用合適之控制策略與控制器以設計線傳控制區域

網路 控制車輛傳動系統之動態響應特性。 本研究以電子節氣門作線傳控制，主要依據電子節氣門對應輸 入及輸出之實驗

數據，運用數學與控制理論推導找出符合電子節氣 門動態特性之數學模型。利用一低通濾波器濾除線傳電子節氣門與 質

量空氣流量感知器進入控制區域網路之前之訊號。 由於雜訊會 隨著操作狀況的不同而產生變化，因此使用定值的截止頻

率無法讓 濾波的效果達到最佳，因此本研究利用曲線配適法來輔助分析，找 出在各種不同的操作環境下之最佳濾波之截

止頻率。 控制區域網路傳輸之電子節氣門控制器設計，根據電子腳踏板 輸入與電子油門之數學動態模型並經由設計之適

應性比例積分微 分控制器進行計算，運用自製之轉換電路與控制區域網路傳輸電路 板，可將控制訊號送至電子節氣門以

達到油門開度控制之目的。 利 用硬體迴路技術取代實際硬體以軟體控制訊號轉換成實際輸出之 控制訊號，配合回授之節

氣門位置感知器訊號，可精確地測試與修 改電子節氣門之響應，以達到控制之目的。 本研究節省許多測試驗證的時間及

費用，電子節氣門模型修正 驗證應用實驗設計的方法，觀察出實驗之數值與模擬模型模擬出來 的結果，以達到模擬之準

確效果。
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