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摘 要

本文論處光源追蹤控制器，整體使用MCS-51（ 8051 ） 系列單晶片微處理器， 進行伺服控制系統設計， 軟硬體 及機電介

面技術整合。 系統本身採用兩個自由軸控制； 一為控制左右方 向、一為控制上下方向， 光源感測則採用四顆光電二極 體

作為上、下、左、右四方之感測， 控制硬體則運用運 算放大器（ OP-Amp ） 組成光源放大電路、減法電路、 訊號方向比

較電路及直流馬達減速電路。主系統則利用 8051 系列單晶片微處理器擁有的獨立運算、記憶系統與 良好I/O 介面進行偵

測、訊號處理及機電介面控制。 整體發展希望建立一套架構簡單、成本低廉及性能 優越的光源追蹤系統， 利用單晶片微

處理器撰寫簡單組 合語言； 連接感測器與I/O 介面就能有效達成主要目 標。最後經由實際操作過程中確實可達到原始研

究目 標。

關鍵詞 : 自由軸、運算放大器、單晶片
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