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摘 要

中文摘要 機器人在歐美各大國早已被列為危險機器，且訂出明確之規範，國內雖有相關規定，卻缺乏對於機器人安全防護

設計及認證程序。因此，無法提供正確之防護方法，使用者未受到法令直接保護而暴露於危險環境中。 本研究以提供國內

擬定機器人專用安全法規，提升國內液晶面板製造產業之工業安全。收集與分析國際上對機器人的安全規範要求及認證程

序的相關資料。運用國內液晶面板製造產業機器人的使用現況調查，擷取安全距離、安全迴路設計及人因工程學的相關法

則，擬定出國內液晶面板產業機器人的安全要求與安全檢核方式，提高從業人員操作時之人身安全，以期將研究之結果對

我國液晶面板製造產業機器人之學術研究、科技發展、及產業應用，提供良好之基礎。
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