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摘 要

在本文中提出以適應性類神經模糊推論系統（Adaptive Neuro-Fuzzy Inference Systems；簡稱ANFIS）應用台灣股市預測；

基本上，ANFIS系統就是將模糊推論系統結合倒傳遞推論方式，讓模糊系統具有自我學習的能力，當中利用輸出、輸入的

成對資料。在本文的研究中發現預測的準確度以適應性類神經模糊推論系統最佳，類神經為其次，回歸預測情形為最差。 
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