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摘 要

混合電動車不但可有效提昇能源使用效率及降低環境污染，並同時可排除純電動車所面臨之電瓶技術瓶頸等問題。混合動

力技術運用在一般車輛之研究已進行多年，但將之運用在高爾夫球車上則是相當的少，所以，本研究針此進一步研發，並

希望日後技術成熟之後，能將相關技術轉移至一般較為廣泛小型車輛上。 本研究利用雙行星齒輪變速機構，並配合內燃機

、電動馬達、發電機等構成之並聯式混合動力系統。目的為充分利用電動馬達低速高扭力以及內燃機高速高馬力之特性，

並利用對發電機加載之動作，使內燃機動力輸出，同時間發電機亦可產生電能供應給電動馬達使用或直接蓄電至電瓶之中

。 在本研究初期，利用Matlab/Simulink系統模擬軟體建立與本系統相符之模組，並選定日本行車型態之10 Mode測試規範

為目標，模擬車輛在跟隨此行車型態下之各項性能響應，可藉由模擬結果修改各項元件之規格及控制策略。過程中並同時

進行實驗平台架設，以利我們可以藉由實驗平台所量測之各項性能數據，與模擬結果相互比對，並可相互修正模擬及實際

狀況不同之處。最後則是將系統實際轉移至高爾夫球車上，完成實際車輛之架設。
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