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摘 要

近年來，靜音鏈在動力傳輸上應用廣泛，特別是用在汽車引擎方面，其產生噪音比起傳統的滾子鏈條降低了許多，因此有

了此名稱。本論文以引擎正時鏈條及鏈輪為載具，設計一套節距8mm內接觸式靜音鏈內鏈片、主動鏈輪(Crankshaft

Sprocket)與被動鏈輪(Camshaft Sprocket)。 利用微分幾何、座標轉換原理、運動學、動力學、以及共軛曲面囓合原理創成鏈

輪輪廓，撰寫電腦程式。再利用轉換矩陣及囓合方程式創成出與鏈輪作共軛運動之鏈片的輪廓。利用上述方法便可以設計

出鏈輪與鏈片之輪廓外形。之後做鏈輪與鏈片囓合分析。以了解其囓合情形。最後分析鏈片受力情形。
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