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摘 要

本研究利用理論數值分析之方法， 其目的在探討 Euler-Bernoulli 樑之理論應用於具破裂點之均勻樑受等速移動負 荷作用下

之動態特性。首先藉由Euler-Bernoulli 樑理論推導出均 勻樑系統之運動方程式，使用轉移矩陣法(transfer matrix method) 建

立具單一破壞點之簡支樑系統之矩陣形式，利用數值計算軟體 求出具破壞之簡支樑的特徵解(自然頻率及振型)。之後，針

對具 移動負荷之破壞樑進行分析，建立移動負荷之破壞樑系統的運動 方程式，並使用重疊原理與模態函數之正交性關係

，解出具有等 速移動負荷之破壞樑系統側向位移響應，再利用數值計算軟體計 算出系統的側向位移。收集國內外文獻中

的實驗與理論之數據與 本研究理論數值分析加以互相驗證。證實計算軟體之程式沒有錯 誤後，分析在不同的移動負荷速

度、不同的破壞點位置及不同的 破裂點深度對整個均勻樑結構系統的影響。最後再探討兩個移動 負荷在不同的負荷間之

距離，其均勻樑結構系統之側向位移響應 所產生之變化，並且比較兩個移動負荷與單一移動負荷的側向位 移響應的差異

。
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