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摘 要

混合動力系統中，以內燃機引擎、電動馬達、發電機三者為 最重要的部份，故三者之間動力分配關係為系統效率發揮的重

要 指標，本文參考豐田汽車所發展出之並聯式混合動力系統，以動 力分配器三軸轉速與扭力關係為概念，建構出動力分

配器系統模 組，模擬分析與探討內燃機引擎、電動馬達、發電機三軸之間輸 出性能曲線響應，並以模糊邏輯控制器作為

內燃機引擎節氣門與 電動馬達電門兩者之間開度分配。
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