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摘 要

本研究的目標主要在探討微元件之定位組裝，使用三軸微定位平台搭配影像伺服系統來建構一 自動化之微組裝系統，來取

代一般的人工組裝。利用影像伺服系統來辨識待測物上之對位符號 ，以Sobel運算找出對位圓之輪廓，在以最小平均方誤

差法求出其半徑與圓心位置，另外配合 對位符號以霍式轉換的方式來對直線作偵測。而為了使定位組裝的精度更為精確，

本研究應用 了類神經網路系統來進行因鏡頭本身因素所造成的影像扭曲之校正，可以使得影像辨識更具真實性。 研究中

是以壓電噴墨頭的組裝試片作為系統之對位組裝測試之元件，並透過市售之開發軟體來 整合三軸定位平台系統與影像辨識

系統二部份，完成PC-BASE的介面模式以利使用者之操作。
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