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摘 要

本研究主要發展一影像處理系統包括影像定位、銅色辨識及字元辨識用於超薄型表面載式電感器之型號線上檢測系統。檢

測過程分為兩部分來進行，首先利用色彩轉換空間技術，以降低光線強度變化對色彩之影響，並歸納出銅色彩像素點空間

分佈之區域，以辨識出電感器細小之鐵心破裂、斷線和線圈外露等瑕疵。再者，利用字元切割與辨識技術於電感器上之型

號，以辨識電感器印字模糊和混料等瑕疵。另外，本文為了提高型號字元之辨識率，發展一全新自適應性類神經網路系統

以當做字型之歸類器，利用幾何慣性法則萃取字型之形狀特徵值，以當做此類神經系統之輸入，克服字型位移、旋轉和縮

放等問題，並推導出一非線性最小平方誤差之學習法則，能自動調整隱藏層神經元之個數和所有參數，此學習法則能確保

所有系統參數快速收斂，具備高度之字型辨識強健度。最後，將所發展出之影像檢測技術應用於實際之超薄型表面載式電

感器生產線，以驗證所提方法之有效性，瑕疵品辨識率可達98%以上。
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