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摘 要

歐洲和中國合作的伽利略衛星定位系統，由30顆衛星組成，預計2008年將全面投入營運，導航精度誤差在1米範圍以內，

技術上可與美國GPS和俄羅斯GLONASS二大主流系統兼容。可同時應用於軍事和民用各項領域。 市場上因成本因素，應

用於衛星定位系統的LNA低雜訊放大器，大都是單衛星接收，且因受到障礙物阻擋時，容易收不到衛星信號，所以必須以

其他導航系統為輔助。如果將之改為雙星接收，將可增加衛星訊號接收能力。 　　本論文主要研究使用於1.575GHz

到1.625GHz頻帶的GPS和GLONESS兩種衛星定位系統的低雜訊放大器。我們將採用三級電晶體放大的方式，使用軟體模

擬和實際量測，透過電路實作的方式，得到成本低廉的衛星定位系統之高增益、低雜訊放大器。可應用於汽車導航、電子

地圖、汽車防盜等等，大大的提高產品穩定度，使得產品不會因為GPS信號接收不到，而失去應有的追?及定位功能，由於

產品穩定，消費者接受度高，因而擴大了全球衛星定位系統的市場規模，實在值得我們更加深入研究開發。
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