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摘 要

隨著全球經濟與科技的高速發展，一般民眾對於行的安全與舒適有比以前更高的需求，而智慧型道路系統與無人自動駕駛

系統也是目前世界各國的重要發展目標。 車輛防撞器則是要達成此目標之關鍵輔助設備，而其中無線測距系統則是車輛防

撞器的核心。本論文中除介紹現有的無線測距技術，如超音波與影像處理技術等，同時也根據性能、成本、設計技術等因

素，特別以FMCW雷達來作研究，探討其於車輛防撞系統上之實用性。
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