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摘 要

本論文為使用模糊邏輯、類神經網路與基因演算法之智慧型計算運用於直流馬達控制之研究。先建立馬達數學模型然後設

計數種不同控制器，有工業常用的PI控制器、觀察馬達位置響應所設計的模糊控制器、利用類神經網路學習模糊控制器並

加入於PI控制迴路內的整合型控制器等，最後使用基因演算法搜尋參數，比較各控制器的控制效果與強健度。
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