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摘 要

在本文中，使用一具有競爭性的Hopfield類神經網路(CHNN)的一種並行法被為壓縮雷達軌跡提議。 基於CHNN， 壓縮的

雷達軌跡被認為是被定義為在曲線和多角形之間的弧對弦的一個準則函數的極小化。 CHNN在那裡不同於原先的Hopfield 

網路一個具有競爭性的擇優的機制被使用。 利用擇優的機制選擇最佳的權重在能量方程式裡產生一個適合及最佳的結果。

為了證明雷達目標?軌道壓縮的性能，在這篇文章裡提出一種計算機模擬算法。 因為它的模擬算法的計算能力，與現有的

目標軌道有關的雷達測量可能被最佳選擇。 計算機算出的結果顯示這種方法能成功的並且最佳的解決雷達軌跡的壓縮。

關鍵詞 : 具有競爭性的Hopfield類神經網路、卡門濾波器
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