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摘 要

一個可提供貨品與物料高效率營運的規劃空間我們稱之為「倉儲」。現今自動倉儲系統在工廠自動化(FA)、彈性製造系

統(FMS)及電腦整合製造系統(CIM)的物流中扮演非常重要的角色。然而，自動搬運台車在倉儲系統中的重要性亦是不可忽

視的。 近年來，各大廠廠內設備大都以向歐美、日、韓等國採購；但隨著國內設備技術的逐漸提升，且各大廠有意願嘗試

國產設備下，即使自動化倉儲系統是成本較高的投資，還是非常具有很大的經濟效益。自動化倉儲系統的建立除了可節省

人力、時間外，更在物品的輸出與輸入管理上有著更好的規劃。 本文所自行研發設計的自動搬運台車，據所聞目前國內業

界尚未研發過，一般都仰賴日本、韓國或是其他國外廠商進口，其設備成本過高，故本論文所研發之自動搬運台車未來可

望幫助提升國內倉儲搬運設備之技術，並且適用於在國內各家廠商之倉儲系統。
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