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摘 要

本研究主要針對超薄型表面載式電感器發展一線上機器視覺自動檢測系統，此系統研發影像處理技術包括影像定位、影像

比對、影像分類及字元辨識等，以檢測超薄型表面載式電感器之瑕疵品，達到線上自動化檢測之目的。超薄型表面載式電

感器之瑕疵品主要可分成印字模糊、鐵心破裂、線圈外露和點焊不良等四種瑕疵情形發生，本文發展的自動檢測系統主要

分成兩個階段，利用影像比對方式，經由待測物與標準物做影像相減，以檢測超薄型表面載式電感器表面破裂之瑕疵，針

對字元辨識的部分，利用最小矩形將字元切割與細線化，再透過特徵值找尋，紀錄節點水平與垂直的端點數和位置，配合

節點特徵的端點、三叉點、四叉點的個數，以辨識字元，另外利用RBF類神經網路抗雜訊特性，做為辨識銅線顏色，並計

算出銅所佔比率是否正確，以判斷鐵心是否破裂或銅線外露。最後應用以上針對各部份瑕疵檢測的方法所發展出之影像檢

測技術應用於超薄型表面載式電感器之實際生產線上，以驗證所提方法之有效性，其辨識率可達98%以上。
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