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摘 要

由於典型的電動機車驅動系統，屬於開迴路式的電力驅控系統，本文提出應用FPGA實現閉迴路轉速驅動於電動機車驅動

系統中，以簡單的驅動系統之硬體實驗架構，來完成應用數位系統的電路設計。本文的驅動系統架構中，電路分成三大項

： 一、 H型雙向直流轉換器與HIP4082 橋式驅動電路，所組成的轉換驅動器。 二、 A/D轉換器，由二組ADC0804電路組

成的八位元數位轉換器。 三、 數位邏輯電路由FPGA和CPLD電路所組成，其中本文以FPGA 電路設計實現閉迴路驅動控

制電路為核心，另外以CPLD 電路設計實現轉速即時顯示電路與周邊介面電路。 以數位電路設計控制器於控制系統中，可

減少類比控制器許多缺點，並且將數位系統與驅動系統整合，進而完成電動機車驅動器系統晶片化與晶片微小化等觀念。

關鍵詞 : 電動機車驅動系統 ; 直流轉換器 ; 閉迴路控制系統 ; FPGA ; CPLD
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