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摘 要

中文摘要 　　比例-積分-微分控制器( Proportional — Integral - Derivative Controller )即是所謂的PID控制器。PID控制器廣

泛應用於工業上。我們可以利用Zeigler-Nichols[1]的方法來設計，後來J.C.Basilio and S.R.Matos [2] 也提出一套方法來減

低Zeigler-Nichols方法所產生的最大超越量。本文將探討當速度較慢且為低阻尼時的系統並設計改善J.C.Basilio and

S.R.Matos [2]的一套方法，且舉一些例子，來驗証改善後的結果較好。 最後以基因演算法(Genetic Algorithms)來尋找PID值

的最佳解。 關鍵詞：PID控制器，速度較慢且為低阻尼時的系統，基因演算法
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