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摘 要

近年來，由於半導體技術的精進，促使微控制晶片功能不斷的提昇，加上其具有優異的可靠度與低廉的價格，使得微控制

晶片在控制領域佔有相當重要的地位。本研究主要探討PIC微晶片控制器於獨立型太陽能發電系統之監控應用，利用PIC微

控制晶片可取得太陽能發電系統之即時狀態並進行控制，藉以達到即時監控獨立型太陽能發電系統之目的。 為實現前述目

的，本文採取以下方法：第一、利用PIC微控制晶片從事即時信號之擷取與控制命令之執行；第二、應用RS232、RS485

及ADAM RF通訊模組，聯結PIC與PC之命令及資料傳輸；第三、運用視覺化程式設計即時資料之顯示，並於系統發生故

障時發出警戒信號。研究結果顯示：本監控系統之架構可應用於許多設備狀態之監視與控制；此外，由於PIC微控制器體

積小，價格便宜，更可推廣應用於許多工業控制器上。
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