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摘 要

目前業界所使用的機械人，多用於精密控制，所需程式資料庫極為龐大，人員學習不易且操作困難。若能將機械人構造設

計簡單化、操作人性化、價格合理化，相信能使其應用更為廣泛。 有鑑於此，本論文擬提出類神經理論之MRC網路應用

之嵌入式Atmega16的IC微處理器控制之機械手臂設計，藉由模式參考控制(MRC)架構之類神經網路，經訓練學習以驅動機

械手臂作準確位置控制，本文設計上將設計一個PC畫面作圖控之圖形編輯，可輕易經由圖控來修正機械手臂各軸的位置控

制命令，且經由RS232傳輸至微晶片控制上作有效之嵌入式設計，期使此設計能真正落實於實務上，以提升與簡化機械人

的控制命令來帶動機械人的設計理念。 本論文架構分為二大部分： 一是參考控制部分，利用MRC提供控制輸出至微處理

器，使機械手臂達 最佳之效率控制。 二是系統動力部分：利用Atmega16的IC微處理控制六個微型伺服馬達以 進行機械手

臂六軸連動的控制動作。
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